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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ST.01 — Roboty rozbiérkowe

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét
rozbiérkowych przy realizacji budynku pn.; ,,Modernizacja budynku warsztatow w Grzmigcej ,,

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie rozbiorek w obiekcie:
1. Zabezpieczenie terenu
Odciecie medidw oraz demontaz instalacji
Rozbidrka stolarki drzwiowej i okiennej oraz elementéw niekonstrukcyjnych
Rozbidrka stropodachu
Rozbidrka scian
Rozbidrka posadzki i fundamentéw
Rozebranie nawierzchni utwardzonych
Wywoz i utylizacja odpadow

O NOULAWN

1.4. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonaweca robdt jest odpowiedzialny za jakos$é wykonania robét, ich zgodnos¢ z dokumentacja
projektowg ,STWiORB i poleceniami Inspektora.

Wykonawca jest odpowiedzialny za wywdz i utylizacje materiatéw rozbiérkowych.

2. MATERIALY

Dla robdt rozbiérkowych materiaty nie wystepuja

3. SPRZET

Roboty mogg by¢ wykonywane przy pomocy narzedzi recznych jaki maszyn budowlanych.

Sprzet stosowaé wedtug uznania Wykonawcy, lecz musi zapewnia¢ ciggtos¢ wykonywanej pracy oraz
uzyskanie wymaganej wydajnosci dla umozliwienia wykonania czynnosci podstawowych zgodnie z
odpowiednimi STWIORB. W przypadku, gdy stan techniczny lub parametry robocze uzywanych urzadzen lub
narzedzi nie zapewniajg bezawaryjnej pracy, a uzyskane wymagania sg niezadawalajace, Inspektor moze
zazgda¢ zmiany stosowanego sprzetu.

Sprzet bedgcy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.



4. TRANSPORT | SKEADOWANIE

Materiaty z rozbidrki moga byé przewozone dowolnymi srodkami transportu nadajgcymi sie do tego celu.
W przypadku, gdy stan techniczny lub parametry robocze uzywanych srodkéw transportu nie zapewniajg
bezawaryjnej pracy, a uzyskane wymagania sg niezadawalajgce, Inspektor moze zazgdaé zmiany
stosowanego sprzetu.

Materiaty nalezy rozmiesci¢ réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej i zabezpieczy¢ przed
spadaniem lub przesuwaniem. Zaleca sie wywdz materiatow z rozbidrki na biezgco z terenu przedszkola.

Prace budowlane oraz transport powinny by¢ prowadzone w taki sposdb, aby nie doszto do uszkodzen
drzew i krzewdw nieprzeznaczonych do usuniecia w trakcie realizacji.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady ogdlne

Prace rozbidrkowe nalezy wykonywac zgodnie z ,Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét
Budowlanych”, obowigzujgcymi normami, wiedzg techniczng i przepisami BHP pod nadzorem osoby
posiadajgcej odpowiednie uprawnienia budowlane.

Przed rozpoczeciem prac rozbiérkowych odcigé media doprowadzone do budynku — prad, wode, MPEC
w uzgodnieniu z dostawcami medidw.

W trakcie rozbidrki kolejnych elementéw budynku nalezy sukcesywnie usuwac kolejne fragmenty
instalacji wewnetrznych.

Materiaty z rozbidérki powinny by¢ na biezgco segregowane i wywozone do utylizacji.

5.2. Zabezpieczenie terenu

Teren ogrodzi¢ i oznakowaé zgodnie z wymogami BHP. Ogrodzenie wykonaé zgodnie z odpowiednig
STWIORB.

Po zakonczeniu robot rozbidérkowych teren nalezy oznakowac i zabezpieczyd.

5.3. Odciecie mediéw oraz demontaz instalacji

Przy wykonywaniu robdt rozbiérkowych nalezy zabezpieczy¢ przytgcza medidéw oraz przebiegajgca przez
dziatke infrastrukture jak np. hydranty.

Przytacze wody: gtdwny przytacz wody do budynku nalezy zamkngé na zasuwie oraz zabezpieczy¢ w
studzience wodomierzowej, ktéra nie podlega rozbiérce. Nalezy uwzgledni¢, ewentualng koniecznos¢
wymiany fragmentu instalacji wraz z armaturg w przypadku braku szczelnosci, w celu unikniecia
niekontrolowanych przeciekdw i strat wody.

Kanalizacja: obejmuje rozebranie przytagczy w obrebie budynku. Nalezy uwzglednié¢ zabezpieczenie
instalacji, aby nie doszto do zamulenia i zanieczyszczenia sieci kanalizacji sanitarnej i deszczowej.

Przytacz elektryczny: w zakresie rozbidrki nalezy przewidzieé¢ przeniesienie lub odfgczenie przytacza
elektrycznego w tym zatatwienie niezbednych formalnosci z dostawcag

Pozostawione przytacza wszystkich branz zabezpieczy¢ przed wptywem warunkdw atmosferycznych i
dostepem osdb trzecich.

5.4. Rozbidrka stolarki drzwiowej i okiennej oraz elementéw niekonstrukcyjnych

Demontaz skrzydet drzwi i okien przeprowadzi¢ recznie i wynieéé poza budynek. Sciany wewnetrzne nie
petnigce roli konstrukcji rozebraé¢ wraz drobnowymiarowymi elementami wykonczenia $cian i sufitow.
Usuniecie tych elementéw z budynku pozwoli efektywnie i sprawnie wykorzystac sprzet ciezki do rozbiorki
konstrukcji nosne;j.



5.5. Rozbidrka stropodachu

Rozbidrke stropodachu rozpoczgé od zerwania warstw papy, ktérg nalezy zutylizowaé osobno. Zdjecie
pokrycia utatwi dostep do konstrukcji nosnej stropu. Konstrukcje dzieli¢ na elementy o gabarytach
umozliwiajgcych zatadunek i transport przy pomocy posiadanych maszyn.

5.6. Rozbiorka scian

Rozbidrke $cian nosnych nalezy prowadzi¢ etapami. Nalezy zwraca¢ uwage aby nie pozostawiaé nie
podpartych fragmentow scian, ktdre mogtyby stwarzaé zagrozenie przy niekontrolowanym zawaleniu.
Materiat z rozbidrki nalezy na biezgco segregowad i wywozi¢ do utylizacji

5.6. Rozbidorka posadzki i fundamentow

Rozbidrke posadzki rozpoczgé¢ od zerwania warstw wykonczeniowych. Warstwy posadzkowe nalezy
rozebra¢ dostepnymi narzedziami. Materiaty rozbiérkowe nalezy segregowac i na biezgco wywozi¢ do
utylizacji.

Po odstonieciu fundamentéw nalezy przystgpi¢ do ich rozbiérki. Fundamenty dzieli¢ na elementy o
gabarytach mozliwych do zatadunku i wywozu. Przy rozbiérce fundamentéw nalezy uwzglednié usuniecie
$cian, taw fundamentowych, stdp, zelbetowych schody oraz ich fundamentéw.

5.7. Rozbidrka posadzki i fundamentéw

Rozbidrke posadzki rozpocza¢ od zerwania warstw wykonczeniowych. Warstwy posadzkowe nalezy
rozebra¢ dostepnymi narzedziami. Materiaty rozbiérkowe nalezy segregowac i na biezgco wywozi¢ do
utylizacji.

Po odstonieciu fundamentéw nalezy przystgpi¢ do ich rozbiérki. Fundamenty dzieli¢ na elementy o
gabarytach mozliwych do zatadunku i wywozu. Przy rozbiérce fundamentéw nalezy uwzglednié usuniecie
$cian, taw fundamentowych, stdp, zelbetowych schody oraz ich fundamentéw.

5.8. Rozebranie nawierzchni utwardzonych

Na terenie dziatki 143/1 wystepujg nawierzchnie z ptytek betonowych 50x50 cm oraz asfaltu.

Nawierzchnie z ptyt betonowych nalezy rozebrac przy pomocy dostepnego sprzetu wraz z obrzezami i
podbudows. Do rozbidrki przewidziano ok. 1300 m2 nawierzchni tego typu.

Nawierzchnie z asfaltu nalezy rozebraé przy pomocy frezarki lub mtotéw pneumatycznych/udarowych.
Do wywozu nalezy uwzgledni¢ rowniez obrzeza i podbudowe. Do rozbidrki przewidziano ok. 90 m2
nawierzchni tego typu.

Nawierzchnie utwardzone nalezy rozebra¢ do gtebokosci wystgpienia gruntu rodzimego.

5.8. Wywoéz i utylizacja odpadoéw

Wszystkie odpady powstaty w trakcie robdt rozbiérkowych nalezy segregowac i utylizowac¢ oddzielnie. W
miare mozliwosci odpady nalezy wywozi¢ na biezgco w trakcie postepu prac, bez sktadowania na terenie
rozbiérki.

W przypadku stwierdzenia wystepowania materiatéw zwierajgcych azbest lub innych substancji
niebezpiecznych postepowac zgodnie z zapisami projektu rozbiérki.

6. KONTROLA JAKOSCI
Wymagania dotyczgce robdt rozbiérkowych podano w pkt 5.

7. OBMIAR ROBOT
Roboty majg charakter ryczattowy dlatego jednostki obmiaru nie sg podawane.



8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zgodnosc robot z Zamoéwieniem i specyfikacjg
Roboty powinny by¢ wykonywane zgodnie z zamdéwieniem, umowg, ST oraz decyzjami Inspektora

nadzoru.

9. WARUNKI PLATNOSCI
Zasady ptatnosci i ich wykonanie okresla umowa.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie szczegdétowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét
budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz.U. 2004 nr 202 poz. 2072 ze
zmianami)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz.U. 2003 nr 47 poz. 401)

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U.2020.0.1333)

Projekt rozbiérki budynku Przedszkola Samorzgdowego Nr 38 przy ul. Jabtonkowskiej 39 w
Krakowie z marca 2020 — opracowat Pawet Zapat

Mapy z zakresem robot
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ST.02 — Wykonanie drogi technologicznej wraz z zabezpieczeniami

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem i zabezpieczeniem drogi technologicznej na potrzeby rozbiérkowych budynku
»,Modernizacja warsztatow w Grzmiacej ,,

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie drogi technologicznej petnigcej funkcje drogi dojazdowe] do dziatki , na ktorej prowadzone bedg
prace rozbiorkowe.

1.4. Ogdlne wymagania dotyczace roboét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$é wykonania robét, ich zgodnos¢ z dokumentacja
przetargowa ,STWIiORB i poleceniami Inspektora.

2. MATERIALY

Geowtdknina separacyjna o gramaturze min 200 g/mm? i odpornosci na przebijanie badanej w
warunkach CBR>1kN.

Jezeli konieczne do wykonania podbudowy wykorzystaé kruszywo tamane, uzyskane w wyniku kruszenia
surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw albo ziaren zwiru wiekszych od 8 mm. Kruszywo
powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

Ptyty drogowe zelbetowe uktadane na podbudowie z piasku.

Oznakowanie wprowadzajgce tymczasowgq organizacje ruchu nalezy wykonac¢ zgodnie z opinig wydang
przez ZDMK.

3. SPRZET

Roboty mogga by¢ wykonywane przy pomocy maszyn budowlanych jak koparki, spycharki, fadowarki lub
narzedzi recznych.

Sprzet stosowaé wedtug uznania Wykonawcy, lecz musi zapewniac ciggtos¢ wykonywanej pracy oraz
uzyskanie wymaganej wydajnosci dla umozliwienia wykonania czynnosci podstawowych zgodnie z
odpowiednimi STWIORB. W przypadku, gdy stan techniczny lub parametry robocze uzywanych urzadzen lub
narzedzi nie zapewniajg bezawaryjnej pracy, a uzyskane wymagania sg niezadawalajgce, Inspektor moze
zazgda¢ zmiany stosowanego sprzetu.

Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.



4. TRANSPORT | SKEADOWANIE

Materiat z korytowania humus i grunt rodzimy nalezy wywiesc i zagospodarowac na czas prowadzenia
robot. Materiat moze by¢ przewozony dowolnymi sSrodkami transportu nadajgcymi sie do tego celu.

W przypadku, gdy stan techniczny lub parametry robocze uzywanych srodkéw transportu nie zapewniajg
bezawaryjnej pracy, a uzyskane wymagania s3 niezadawalajgce, Inspektor moze zazgdaé zmiany
stosowanego sprzetu.

Materiaty nalezy rozmiesci¢ réwnomiernie na catej powierzchni fadunkowej i zabezpieczy¢ przed
spadaniem lub przesuwaniem.

Prace budowlane oraz transport powinny by¢ prowadzone w taki sposéb, aby nie doszto do uszkodzen
drzew i krzewdw nieprzeznaczonych do usuniecia w trakcie realizacji.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady ogdlne

Prace rozbiorkowe nalezy wykonywac zgodnie z ,Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét
Budowlanych”, obowigzujgcymi normami, wiedzg techniczng i przepisami BHP pod nadzorem osoby
posiadajgcej odpowiednie uprawnienia budowlane.

Przed przystgpieniem do prac teren nalezy zabezpieczy¢ oraz wprowadzi¢ oznakowanie zgodne z
Projektem Zagospodarowania Placu Budowy . W trakcie prowadzenia prac nalezy utrzymadé ptynnos¢ ruchu
na ciggach pieszych i rowerowych sgsiadujgcych z wykonywang droga.

Nalezy zwréci¢ szczegdlng uwage na zabezpieczenie w obrebie miejsc przeciecia drogi technologicznej z
ciggami pieszymi i rowerowymi.

5.2. Zabezpieczenie terenu

Teren ogrodzi¢ i oznakowac zgodnie z wymogami BHP. Fragment drogi dojazdowej nalezy odgrodzic
ogrodzeniem tymczasowym ustawionym na stopach betonowych lub kompozytowych w sposéb
zapewniajgcy statecznos$¢ oraz odpornos¢ na warunki atmosferyczne. Zachowad szerokosé ok. 2 m ciggu
pieszego wzdtuz ogrodzenia. Rozebra¢ fragment zachodniego ogrodzenia celem przejazdu pojazddéw
budowy. Ogrodzenie odtworzy¢ po zakonczeniu rozbiérki.

5.3. Wykonanie drogi
W pierwszej kolejnosci nalezy zebraé warstwe humusu oraz gruntu rodzimego na szerokos¢ wykonywanej
drogi. W powstatym korycie nalezy roztozy¢ geowtdknine, aby ograniczy¢é mozliwosé zanieczyszczenia
gruntu. Droge nalezy wykonac z ptyt betonowych na podbudowie z piasku. Droge wykonac jako
jednokierunkowg o szerokosci ok. 3 z niezbednymi poszerzeniami na tukach.

Materiat zebrany w trakcie korytowania nalezy wywozié na biezgco poza teren placu budowy i sktadowad
na zwafce.

Niwelete drogi nalezy dostosowac do istniejgcego terenu w taki sposob, aby dopasowac sie wysokosciami
do istniejgcych ciggdw drogowo-pieszych i na skrzyzowaniach z nimi.

Nawierzchnie drogi jak i warstwy podbudowy nalezy wyprofilowaé¢ z odpowiednimi spadkami
poprzecznymi i podtuznymi w taki sposdb, aby woda z opaddw nie byta kierowana na ciagi pieszo-jezdne.

5.4. Przywrdcenie stanu pierwotnego
Po zakonczeniu prac rozbidrkowych droge tymczasowg droge nalezy rozebra¢ wraz z podbudowsq i
geowtdkning, a koryto uzupetni¢ materiatem pierwotnym (humus i grunt rodzimy zebrany przed

wykonaniem drogi). Po wyréwnaniu i rozplantowaniu warstwy urodzajnej teren nalezy obsiac trawg .
7



Fragment ogrodzenia rozebrany do robét odtworzyé po zakonczeniu rozbidrki.
Po zakonczeniu prac odtworzeniowych nalezy zdemontowad oznakowanie tymczasowej organizacji placu
budowy , BHP oraz ogrodzenie tymczasowe wygradzajgce ciggi komunikacyjne .

6. KONTROLA JAKOSCI
Wymagania dotyczace robdt podano w pkt 5.

7. OBMIAR ROBOT
Roboty majg charakter ryczattowy dlatego jednostki obmiaru nie sg podawane.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zgodnos¢ robot z Zamoéwieniem i specyfikacjg
Roboty powinny by¢ wykonywane zgodnie z zamdéwieniem, umowg, ST oraz decyzjami Inspektora
nadzoru.

9. WARUNKI PLATNOSCI
Zasady ptatnosci i ich wykonanie okresla umowa.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie szczegdtowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét
budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz.U. 2004 nr 202 poz. 2072 ze
zmianami)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz.U. 2003 nr 47 poz. 401)

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U.2020.0.1333)

- Projekt rozbiérek przy budynku i w budynku zawarty w PT

- Mapy z zakresem robét

- Projekt organizacji placu budowy na czas prowadzenia robét .
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ST.03 — Wykonanie ogrodzenia

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét
polegajacych na wykonaniu ogrodzenia przy budynku ,,Modernizowanych warsztatéw w Grzmiacej ,,

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie robét:

9. Demontaz istniejgcego ogrodzenia i rampy samochodowe; .

10. Wykonanie nowego ogrodzenia .

1.4. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robdt, ich zgodnos$¢ z dokumentacja
STWIORB i poleceniami Inspektora.
Wykonawca jest odpowiedzialny za wywoz i utylizacje materiatéw rozbidérkowych.

2. MATERIALY

Kantéwki drewniane 100x100 mm
Ptyty OSB impregnowane grubosci min. 22 mm

3. SPRZET

Roboty mogg by¢ wykonywane przy pomocy narzedzi recznych jaki maszyn budowlanych.

Sprzet stosowaé wedtug uznania Wykonawcy, lecz musi zapewnia¢ ciggtos¢ wykonywanej pracy oraz
uzyskanie wymaganej wydajnosci dla umozliwienia wykonania czynnosci podstawowych zgodnie z
odpowiednimi STWIORB. W przypadku, gdy stan techniczny lub parametry robocze uzywanych urzadzen lub
narzedzi nie zapewniajg bezawaryjnej pracy, a uzyskane wymagania sg niezadawalajgce, Inspektor moze
zazgda¢ zmiany stosowanego sprzetu.

Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.



4. TRANSPORT | SKEADOWANIE

Materiaty moga by¢ przewozone dowolnymi Srodkami transportu nadajgcymi sie do tego celu. W
przypadku, gdy stan techniczny lub parametry robocze uzywanych $rodkéw transportu nie zapewniajg
bezawaryjnej pracy, a uzyskane wymagania sg niezadawalajgce, Inspektor moze zazgdaé zmiany
stosowanego sprzetu.

Materiaty nalezy rozmiesci¢ rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej i zabezpieczy¢
przed spadaniem lub przesuwaniem. Zaleca sie wywoéz materiatdw z rozbidérki na biezgco z terenu
przedszkola.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady ogdlne

Prace rozbidrkowe nalezy wykonywac zgodnie z ,Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét
Budowlanych”, obowigzujgcymi normami, wiedzg techniczng i przepisami BHP pod nadzorem osoby
posiadajgcej odpowiednie uprawnienia budowlane.

Materiaty z rozbiérki powinny by¢ na biezgco segregowane i wywozone do utylizacji.

5.2. Zabezpieczenie terenu
Teren oznakowacd zgodnie z wymogami BHP.

5.3. Demontaz istniejgcego ogrodzenia

Prace nalezy rozpocza¢ od demontazu przeset istniejgcego ogrodzenia wraz ze stupkami. Nastepnie
nalezy usung¢ betonowy cokdt stanowigcy fundament ogrodzenia dzielagc go na fragmenty mozliwe do
zatadunku i wywozu.

5.4. Wykonanie nowego ogrodzenia od strony pétnocnej
Nowe ogrodzenie nalezy wykona¢ na granicy dziatki wg zakresu PT i robdt objetych niniejszym STWIORB.
Ogrodzenie kompletne systemowe z siatki zgrzewanej modutowe o wysokosci 1,50 m

6. KONTROLA JAKOSCI
Wymagania dotyczace robdt podano w pkt 5.

7. OBMIAR ROBOT
Roboty majg charakter ryczattowy dlatego jednostki obmiaru nie sg podawane.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zgodnos¢ robot z Zamoéwieniem i specyfikacjg
Roboty powinny by¢ wykonywane zgodnie z zamdéwieniem, umowg, ST oraz decyzjami Inspektora
nadzoru.

9. WARUNKI PLATNOSCI
Zasady ptatnosci i ich wykonanie okresla umowa.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie szczegétowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét
budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz.U. 2004 nr 202 poz. 2072 ze
zmianami)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz.U. 2003 nr 47 poz. 401)

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U.2020.0.1333)

Projekt Modernizacji budynku warsztatow w Grzmigce; .

Mapy z zakresem robot
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